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Le “"Google map" des reseaux du sous-sol
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* Applications disponible sur Playstore : Syslor AR et Syslor récolement



Syslor : créeation 12/2018

Jeune Entreprise Innovante : 05/2020

Bureaux Metz — France — 18 collaborateurs Bureaux Technoport Luxembourg — 2 collaborateurs
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A tout moment et avec une précision centimeétrique,
capturez en 3D, cartographiez et visualisez en réalité augmentée votre environnement
avec un smartphone et une antenne!



Assemblage de 4 technologies
selon un axe de developpement

Localisation Réalite
centimétrique augmentee

S SIMPLICITE

Smartphones /
tablettes

Evolution la plus rapide au monde

- Explosion des capacités de calcul et
de la résolution des appareils photos |

Photogrammeétrie




Les services, les outils

Applications Outils utilisés
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v Réalité augmentee
v’ Plans de récolement
v Implantation-levé de points

Antenne GNSS Syslor avec Le portail Syslor
Smartphone



La realite augmentee

Avant vente
Visualisation projet
Visualisation réseaux existants
Marquage



Processus de visualisation SYSL@R

Augmented Reality
As built 3D plans

en realite augmentee

1 Client envoi les plans 2 Modélisation SYSLOR 3 Visualisation en RA sur android
Manuelle ou automatique

CAD*

sis [FICHIERS

IFC*

1315

283 173,77
.

SYSL(®)R

g wimzeg gy
175.24 Sl Al

17376 [ "X
$570) 2417320

17399

Depth: 1.0m

"Reseau de GAZ. Possibilite
d'integrer le diametre, la classe, la
pente, etc. ”

* (Open Source and Industry: LandXML (.xml), IFC (.IFC), Shapefile (.SHP), Geodatabase (.GDB), AutoCAD (.DWG, DGN, DWF, DWG, DXF)
Autres CAD/BIM (.IFC,.SAT), SketchUp (.SKP), REVIT (.RVT,.RFA,.RTE,.RFT), Image formats: BMP, PNG, JPG, JPEG, and TIF.).




Partenariat avec Enedis
Plan 8 * 8 km en RA au dessus de Dijon

SYSLOR deéeveloppe ARCAM

pour ENEDIS !
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Marquage digital permanent —

v Permet de gagner du temps
pour répondre a la contrainte
légale d’entretenir le
marquage au sol

v Visualisation de Ila place
exacte des réseaux



SYSL@®R

Ma rquage au sol s

v Utilisation simple et
rapide pour reéaliser le
marquage au sol par un
seul collaborateur
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Augmented Reali
As built 3D plans

Visualisation du projet sur site




Visualisation du projet sur site
réseaux enterres




Photogrammetrie

a partir d'une video / photos du smartphone

Capture de I'environnement
Plans de recolement (certifie)
Meétres



SYSL(®R

Plans 3D tel que construits certifies o

Fin des Operations 2 Modélisation SYSLOR

3 Livrables envoyés au client
Capture a partir d’'une video

SYSL(®)R

3 livrables clients

A. Nuage de points
B. Orthophoto
C. Plan CAD




Livrables a partir d’'une vidéo SYSLOR

As built 3D plans

Plan tel que construit certifié — Jumeau numeérique

3D Georeferenced
point cloud




Nuage de points 3D georeference
Capture avec telephone

SYSL(®R ®

Réalité augmentée
Récolement 3D

Bienvenue dans le Potree SYSLOR.
Simple et facile d'utillisation, cet outil vous
permet de visualiser vos nuage de point 3D
directement sur infernet.
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Vitesse: 15.4

PBlogo scene Couches

£® Parameétres visuels

Nb points max: 10,000,000




Nuage de points 3D georeference
Capture avec telephone

SYSL(®R

Réalité augmentée
Récolement 3D

Bienvenue dans le Potree SYSLOR.
Simple et facile d'utillisation, cet outil vous
permet de visualiser vos nuage de point 3D : : , .
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Portail Syslor
Metrés de la tranchee sur internet

SYSL(®R S,

Réalité augmentée
Récolement 30
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LB Farametres visuels

Stockage du jumeau numeérique de la tranchée
Réalisation de métrés de la tranchée (Cubatures, longueurs,...)

Intégration possible dans un SIG 3D dédié

SYSL@®R @

Réalité augmentée
Récolement 3D

Bienvenue dans le Potree SYSLOR.
Simple et facile d'utillisation, cet outil vous
permet de visualiser vos nuage de point 3D
directement sur internet
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Augmented Reality
As built 3D plans




Association photogrammeétrie et réalité augmentee

Fige I'espace et le temps

Visualisation de I'environnement 3D géoréférence pris a un instant T, a
tout moment, sur site ou a tout endroit



Visualisation sur site du nuage de points géoreference 3D

Miveau
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Précision de I'ensemble
jumeau numeérique + réalité augmenteée

i
As built 3D plans
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Visualisation en RA d'une video du marquage au sol
Laureat open innovation GRT Gaz
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Outil de controle et de visualisation 3D
u ferraillage / des serpentins dans le batiment
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Implantation — Leveé de points

Releveé topographique avec votre smartphone
et la canne GNSS SYSLOR



Implantation

Vos points a implanter sont
disponibles intantanément
sur I'application

Insérez votre fichier au

2 Conversion automatique
format DXF

A

SYSL(®)R




Leve de points

O u Créez votre modele depuis Levez vos points et créez

1 Insérez votre fond de plan I'application directement vos polylignes
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( Choix du systéme de coordonnées
| (Obligatoire)
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L'antenne GNSS

Android + 10S

Smartphone + Tablette
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Augmented Reality
As built 3D plans

Localisation centimetrique
4 facons d’utiliser I'antenne GNSS Syslor

1. Récolement

: . Visualisati 2alité nté 4. Mar |
Posée sur le sol 3. Visualisation en réalité augmentée arquage au so
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Plus sur, moins cher, plus vert

WE ARE PART OF THE

Réduit I'empreinte carbone de I'entreprise ) #1000SOLUTIONS

Selon Carbone 4, économie de 9 T équivalent carbone par tranchée de 50 ml dans Paris NLABEL S T0 CHANGE

Plan de récolement a partir
d’une vidéo
v'Plans certifies < 7cms XY Z

v'Gain de temps — Pas d'attente du géometre

v ~40% moins cher que les solutions actuelles

THE WORLD

Visualisation en réalité augmenteée

v'Baisse des couts (sécurite, service, image, deélais)
v'Gain de temps pour marquage au sol

v'Disponible 24 / 24

</
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Merci pour votre attention !
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